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Θεωρία των σχέσεων υπεροχής 



Θεωρία σχέσεων υπεροχής 
 Σε αντίθεση µε την πολυκριτήρια θεωρία χρησιµότητας, στόχος της θεωρίας των 

σχέσεων υπεροχής δεν είναι η ανάπτυξη μιας συνάρτησης βαθµολόγησης των 
εναλλακτικών δραστηριοτήτων, όπως η συνάρτηση χρησιµότητας, αλλά η ανάπτυξη 
ενός μεθοδολογικού πλαισίου που επιτρέπει την πραγµατοποίηση διµερών 
συγκρίσεων μεταξύ των εναλλακτικών δραστηριοτήτων. 

 H σχέση υπεροχής S είναι µια διµερής σχέση οριζόµενη στο σύνολο των 
εναλλακτικών δραστηριοτήτων, έτσι ώστε: 

x’ S x’’  η εναλλακτική x’ είναι τουλάχιστον εξίσου καλή όσο η x’’ 

 Η γενική ιδέα της σχέσης υπεροχής είναι ότι η σύγκριση δυο οποιονδήποτε 
εναλλακτικών x’ και x’’ βασίζεται στην ισχύ των ενδείξεων που υποστηρίζουν τον 
ισχυρισμό «η εναλλακτική x’ είναι τουλάχιστον εξίσου καλή όσο η x’’» (θετικές 
ενδείξεις), καθώς και στην ισχύ των ενδείξεων κατά του ισχυρισμού αυτού (αρνητικές 
ενδείξεις).  

 Εφόσον η ισχύς των θετικών ενδείξεων είναι υψηλή και ταυτόχρονα η ισχύς των 
αρνητικών ενδείξεων είναι περιορισμένη, τότε μπορεί να θεωρηθεί ότι ισχύει η σχέση 
υπεροχής x’ S x’’, δηλαδή ότι η εναλλακτική x’ είναι τουλάχιστον εξίσου καλή όσο η 
x’’. 



Θεωρία σχέσεων υπεροχής 
 Κύριο χαρακτηριστικό της σχέσης υπεροχής είναι ότι δεν είναι απαραίτητα 

πλήρης (complete) ή µεταβατική (transitive).  

 Η πολυκριτήρια θεωρία χρησιµότητας µέσω της ανάπτυξης κατάλληλων 
συναρτήσεων χρησιµοτήτων οδηγεί σε µια πλήρη αξιολόγηση των 
εναλλακτικών, η οποία βασίζεται στις σχέσεις προτίµησης (P)  και 
αδιαφορίας (I).  

 Στο πλαίσιο αυτό για οποιεσδήποτε δυο εναλλακτικές x’ και x’’ θα ισχύει 
x’ P x’’ ή x’ Ι x’’. Ταυτόχρονα οι σχέσεις προτίμησης και αδιαφορίας 
θεωρούνται μεταβατικές, δηλαδή αν x’ P  x’’ και x’’ P  x’’’ τότε x’ P  x’’’ 
(το ίδιο ισχύει και για τη σχέση αδιαφορίας Ι).  

 Αντίθετα, στη θεωρία των σχέσεων υπεροχής θεωρείται ότι οι προτιµήσεις 
του αποφασίζοντος δεν ακολουθούν απαραίτητα τη µεταβατική ιδιότητα 
και επιπλέον θεωρείται ότι µια πλήρης αξιολόγηση των εναλλακτικών δεν 
είναι πάντα εφικτή. 



Θεωρία σχέσεων υπεροχής 
Μέθοδοι θεωρίας σχέσεων υπεροχής 

Μέθοδος Αναφορά 

ELECTRE Roy (1968, 1991, 1996)                    

QUALIFLEX Paelinck (1976, 1977) 

PROMETHEE Brans et al. (1986)                  

ORESTE Roubens (1982) 

REGIME Hinloopen et al. (1983)                

EVAMIX Voogd (1982, 1983)                               

MELCHIOR Leclercq (1984) 

TACTIC Vansnick (1986) 

PRAGMA Matarazzo (1988) 

MAPPAC Matarazzo (1990) 

ARGUS De Keyser and Peeters (1994) 

IDRA Greco (1997) 

PACMAN Giarlotta (1998, 2001) 



Η μέθοδος ELECTRE I 
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Έλεγχος συμφωνίας 
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Έλεγχος ασυμφωνίας 
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Η σχέση επικράτησης 



Εφαρμογή 



Εφαρμογή 

 Επιλογή της κατάλληλης τοποθεσίας για τη 
χωροθέτηση ενός αυτοκινητοδρόμου 

 6 εναλλακτικές τοποθεσίες 
 5 κριτήρια 

 Cr1  Θόρυβος (w1 = 3) 

 Cr2   Επικοινωνία/αποκοπή περιοχών (w2 = 2) 

 Cr3  Ατμοσφαρική ρύπανση (w3 = 3) 
 Cr4  Επιβάρυνση εδάφους (w4 = 1) 
 Cr5   Οπτική επιβάρυνση (w5 = 1) 



Δεδομένα 

Cr1 Cr2 Cr3 Cr4 Cr5 

Weighting 3 2 3 1 1 

P1 10 20 5 10 16 

P2 0 5 5 16 10 

P3 0 10 0 16 7 

P4 20 5 10 10 13 

P5 20 10 15 10 13 

P6 20 10 20 13 13 



Πίνακας συμφωνίας 

P1 P2 P3 P4 P5 P6 

P1 0.9 0.9 0.4 0.4 0.3 

P2 0.4 0.8 0.4 0.1 0.1 

P3 0.1 0.6 0.3 0.3 0.3 

P4 0.7 0.9 0.7 0.5 0.4 

P5 0.7 0.9 0.9 1.0 0.6 

P6 0.7 0.9 0.9 1.0 1.0 

CP1,P2 = (3 + 2 + 3 + 0 + 1) / 10 = 0.9 

CP1,P3 = (3 + 2 + 3 + 0 + 1) / 10 = 0.9 

CP5,P4 = (3 + 2 + 3 + 1 + 1) / 10 = 1.0 

CP2,P6 = (0 + 0 + 0 + 1 + 0) / 10 = 0.1 



Πίνακας ασυμφωνίας 

P1 P2 P3 P4 P5 P6 

P1 0.3 0.3 0.5 0.5 0.75 

P2 0.75 0.25 1.0 1.0 1.0 

P3 0.5 0.25 1.0 1.0 1.0 

P4 0.75 0.3 0.3 0.25 0.5 

P5 0.5 0.3 0.3 0.0 0.25 

P6 0.5 0.15 0.15 0.0 0.0 

DP1,P2 = 6 / 20 = 0.3 

DP1,P3 = 6 / 20 = 0.3 

DP5,P4 = 0 / 20 = 0.0 

DP2,P6 = 20 / 20 = 1.0 



Κατασκευή πυρήνα 
P1 P2 P3 P4 P5 P6 

P1 0.9 0.9 0.4 0.4 0.3 

P2 0.4 0.8 0.4 0.1 0.1 

P3 0.1 0.6 0.3 0.3 0.3 

P4 0.7 0.9 0.7 0.5 0.4 

P5 0.7 0.9 0.9 1.0 0.6 

P6 0.7 0.9 0.9 1.0 1.0 

ˆˆ 1.0 και 0.0c d 

ˆˆ 0.9 και 0.15c d 

ˆˆ 0.7 και 0.5c d 

P1 P2 P3 P4 P5 P6 

P1 0.3 0.3 0.5 0.5 0.75 

P2 0.75 0.25 1.0 1.0 1.0 

P3 0.5 0.25 1.0 1.0 1.0 

P4 0.75 0.3 0.3 0.25 0.5 

P5 0.5 0.3 0.3 0.0 0.25 

P6 0.5 0.15 0.15 0.0 0.0 

P6 S P5 , P6 S P4 , P5 S P4  Π = {P1 , P2 , P3 , P6 } 

P6 S P3 , P6 S P2  Π = {P1 , P6 } 

P6 S P1 Π = {P6 } 



Τέλος ενότητας 


